Honeywell

Montazni pokyny

Viewguard PIR AM BUS-2/BUS-1

C. polozky 033432.20

s funkci protimaskovani
VdS tfida C
V souladu s EN 50131-1

a EN 50131-2-2, stupefi 3 = -
Viewguard PIR

BUS-2/BUS-1

C. polozky 033332.20 BIR AM oIR FAl
VdS tfida B BUS-2/BUS-1 BUS-2/BUS-1

V souladu s EN 50131-1
a EN 50131-2-2, stupen 2

1. Obecné

Viewguard PIR je pohybovy detektor fungujici na zakladé pasivniho
infracerveného (PIR) principu.

Jeho provedeni v dobé dodavky je vybaveno zrcadlem pro prostorovou
optiku. V pfipadé potfeby Ize detektor snadno vybavit optikou s dlouhym

Poznamka:

Za extrémnich (povétrnostnich) podminek, jako je napf. dlouha a
nepretrzitd vina veder, mize byt funkce PIR naru$ena z fyzikalnich
davodu.

2. Vlastnosti

- Provoz na BUS-2 nebo alternativné na BUS-1

- Funkce protimaskovani (monitorovani proti zakryti) s dosahem cca
30 cm (pouze detektory AM)

- Funkce FAI: Detektor, ktery se aktivuje jako prvni, Ize identifikovat
pomociindikace LED kontrolek

- Detekovany alarm zlistane ulozeny v detektoru, dokud nenivymazan

- Zona detektoru pro integraci kontaktll nebo potencialné
beznapétovych detektort v systému BUS (zéna neni mazatelna)

- Dosah nastavitelny ve 4 stupnich

- Citlivost programovatelna ve 2 stupnich

- Ulozeninebo neulozeniporuchy/zakrytido paméti
- Cyklicky vlastnitest (pouze detektory AM)

- Monitorovaniprovoznihonapéti

- Teplotni alarm pro abnormalné vysokou/nizkou okolni teplotu, mezni
hodnoty alarmu |ze naprogramovat (od -10 °C do +55 °C)

- Nizkaspotfeba proudu

- Zabezpecenia zabezpecenizadnistrany
Spinacpro zabezpecenia zabezpecenizadnistrany
Zabezpeceni je vzdy aktivni, zabezpeceni zadni strany Ize pouzivat
dle potfeby (viz ¢ast 6.4)
Zabezpeceni zadni strany je povinné pro instalace v souladu s EN
50131-2-2 stupné 3.

Poznamka: Dostupné funkce zd&visi na provoznim rezimu

(viz kapitola 3).
P01542-10-0T0-02 prihlaSeno ke schvaleni
VdS| PIR AM: Trida C
2009-04-30 PIR: Trida B

3. Prehled provoznich rezimt

3.1  ProvoznaBUS-2vrezimuViewguard

Plny rozsah funkci.
PFi vytvareni uzivatele pfipojeného k BUS-2 je identifikovan detektor
Viewguard.
Pozadovany software:
Ovladacipanel

0d VO07.xx (HB/MB24, HB/MB48, MB100)
(HB48 aMB100 s indexem .10)
WINFEM Advanced 0d V04.xx vyse

U starSich verzi softwaru je detektor identifikovan jako SCM 3000 a
podle toho musibyt naprogramovan (funkce viz 3.2).

3.2 Provoz na BUS-2 vrezimu SCM 3000

(Pokud nenimozny rezim Viewguard podle ¢asti 3.1)
Provoz jako logicky detektor.

- Funkce protimaskovanineaktivniv povoleném stavu
Funkce, které nejsou podporovany:

- Kontakt zakrytia zabezpeéenizadnistrany

Po otevrenikrytu je odeslana zprava zabezpeceni. Pfipojenisbérnice
se rozpoji, coz aktivuje alarm zabezpeceni.

- Zbnadetektoru

- Alarmteploty

- Indikace prvnihoalarmu

- Pfimézapinania vypinaniprovoznihotestu

3.3 Provoz na BUS-1

Provoz jako logicky detektor.
- Funkce protimaskovanineaktivniv povoleném stavu
- Zprava o poruchach (porucha nebo zjisténo zakryti):
Zprava o poruchach je pfipojena k funkci "OR" s vystraznou zpravou
- Kontakt zakrytia zabezpecenizadnistrany
Po otevfeni krytu je odeslana zprava zabezpeceni. Pfipojeni sbérnice
se rozpoji, coz aktivuje alarm zabezpeceni.
Funkce, které nejsou podporovany:
- Alarmteploty
- Indikace prvnihoalarmu
- PFfimézapinania vypinaniprovoznihotestu
- Poruchulze ulozit do paméti pouze s detektory AM

4. Kryt
- Otevieny kryt
(M) V piipadé potfeby malym Tl
Sroubovakem nebo podobnym
pfedmétem odjistéte uzavér a | | | \
zatlacte dol(i 1. @
(2 Lehce zatladte na vyfez (na spodni
strané uprostied, viz obr. 2-(5))
smérem dovnitf.
(3) Odtlacte predni &astkrytu. L L
(@) Odklopte pfedni¢astkrytu.
- Zavieny kryt | I
Postupujte v obraceném potadi. — -
Zkontrolujte, zda je kryt fadné zavieny a ? @ ®

zajistény ve své poloze.
Nezajistujte uzavér drzici kryt, dokud )

nebude instalace dokon¢ena.
Obr. 1

Podléha zménam
bez predchoziho
upozornéni

EBSVG.01.0V04.xx



Pokyny pro montaz a zapojeni detektoru Viewguard PIR / AM BUS-2/BUS-1

5. Popisdetektoru

1 ZIlutdLED
2 CervenalLED ) I By
3 Snimag¢ protimaskovani = 5
(pouze detektory AM)
4 Fodlie pro zrcadlovou optiku S
5 \Vyfez Lol 8
6 Uzavér
_— 4
/5
l |
Obr. 2 mmw

Pouze pro interni
vyrobni potoeby

1 Konektory pro rozvodny

pasek :
2 DIP spinaé St =i |

Programovani BUS-1 € %
(5¢iselny spina¢ DIP s
detektorem AM)

3 DIP spina¢ S2
adresy BUS

4 Zrcadlova optika

5 Zabezpeeeni/ I
zabezpeeeni zadni strany i \ 1

6 Modul PIR-/BUS |

Obr. 3

6. Montaz

6.1 Montazni misto

Maximalni citlivosti doséhnete pfi montézi napfi¢ k horizontalnim

detekénim zéndm snimacl PIR. Proto vyberte montazni misto, které

vede napfi¢ k ocekavanému sméru pohybu. (Viz obr. 6).

Minimalnivzdalenost ke stropu:2cm

Vyvarujte se:

* Montaze nad radiatory

* Montaze v blizkosti otvor( vypousténi vzduchu (napf. klimatizacni
systémy)

* Pfiméhosluneénihosveétla

* Montaze v blizkosti zafivek

* Montaze v blizkosti Zarovek

6.2 Moznosti instalace (obr.4a5)

0° svisle (obr.4/1)
Pfigroubujte 2 $rouby (obr. 5-(1)).
Svisle s tihlem 3° smérem dolli (obr. 4/2)
Tato poloha nepatrné zkracuje dosah. Tuto polohu doporu¢ujeme
pro malé mistnosti.
PFiSroubujte 2 Srouby: na spodni strané do dvou otvorl ve stejné
vysce (obr.5-(2)).
Vodorovné v thlu 45° smérem vlevo €i vpravo (obr. 4/3)
Pfipevnéte do 2 otvorl nad sebou na bo¢ni strané (obr. 5-(3)).
Montaz do rohu (obr. 4/4)
PFipevnéte do 2 otvor(i nad sebou na bo&nistrané (obr. 5-(3)).
Po pfisroubovani 4 Srouby mize dojitk deformaci a pfedni ¢ast krytu
nemusi licovat. Aby k tomu nedoslo, pfiSroubujte zadni stranu ke
sténé pouze 2 Srouby.

Pokud vam tyto montazni moznosti nevyhovuiji, detektor Ize namontovat
na nastavitelny kloub (033390 nebo 033588, viz ¢ast PrisluSenstvi).

6.3  Kabelovy prostup, spojky snizujici namahani kabelt
(vizobr.5)

® Pro povrchové vedené kabely

(© Prozapusténe kabely

© Pro pouZziti s nastavitelnym kloubem

® Pro spojky snizujicinamahanikabelt se stahovacimi paskami

et il el
Pt P P 45°
S S s PP
S S o S e e
P e P S e e e
s e e P e
S o o S e e
P P P s
et il el
e e P s a +/-0° s
P e P e
et P el POl
P P P S
o P . P e
P s s s
s s e e
e P P e
P s P 45°
s e e
41 4/2 4/3 4/4
Obr. 4
— 5 5
o] 4] oo
® T
1l 0 |] O |] !
© )
i —— |
D © Zzabezpeéeni zadni strany

5 O Kolik pro aktivaci
zabezpeceni

0
0

<) © otvor pro pfipevnéni
zabezpeeeni zadni strany

G—a o>-+—®

6.4  Zabezpecenizadnistrany (viz obr.5)

Zabezpeceni zadni strany Ize pouZit pfi typu instalace jako na obr. 4/1 a
4/2.
Vyzadovano pro instalace v souladu s EN 50131-2-2 stupné 3.

PFi pouziti zabezpec&eni zadni strany pfipevnéte zakladnu krytu v misté
(c). Pokud je detektor vytrzen ze stény, ¢ast (a) se rozpoji a aktivuje se
zabezpeceni.
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7. Detekce zakryti

Prostorova optika s ochranou podlezeni:
Rozdéleni Cocky 22 z6n na 5 urovnich
Uhel otevieni 80° vodor., 64°svisle
Dosah 8/11/13/15m
Doporugena montazni vyska pro dosazeni optimalni provozni citlivosti je 2,5 m.
Pokud je detektor montovan do polohy vysSinez 2,5 m, potom se musi
namontovat se svislym sklopenim nejméné 3°.Mozna bude zapotiebi
pouzitnastavitelny kloub.
Ve v§ech pfipadech provedte provozni test kazdého detektoru. (viz
¢ast11.3)
Typicka detekce zakrytis dosahem nastavenymna 15 m:

Montéi\ s néklonem 0°

2,5W§
Om 5m 10m 15m
9m -+ 40°
A 30°
20°
Oom \Q\D 0°
10°
20°
Ocekavany 5
smér ¥ 30
pohybu
om T 407
—————————————1
Obr.6  om 5m 10m 15m

V zavislosti na pouziti detektoru |ze zrcadlovou optiku na misté instalace
vymenit.

K tomuto ucelu jsou k dispozici nasledujicisady zrcadel:

- optika s velkym dosahem (¢. polozky 033435)

- optika s clonou (€. polozky 033434)

Podrobné informace najdete v kapitole 14 PfisluSenstvi.

8. Monitorovacifunkce

8.1 Funkce protimaskovani (pouze detektory AM)

Detektor na vzdalenost cca 30 cm rozpozna, zda je folie zakryta. Navic
rozpozna i situace, kdy je infracervena folie detektoru pfelepena nebo
nastfikana.Funkce protimaskovanije programovatelna.
Standardninastaveni:aktivniv ,zablokovaném® stavu.

Doba odezvy:cca20s, cca 5 s v rezimu provoznihotestu.

Referenéni hodnota je aktualizovana interné, aby mohly byt
kompenzovany zmény zplsobené kontaminaci apod. a mohla tak byt
zachovana optiméalnimeznihodnota odezvy.

8.2  Vlastnitest (pouze detektory AM)

V ,zablokovaném” stavu je spravna funkénost PIR detektoru
monitorovana v cyklech.

Je-li zaznamenana nespravna funkénost, do ovladaciho panelu je
odeslana odpovidajicizprava.

8.3  Monitorovani provozniho napéti

Provozni napéti detektoru je monitorovano, aby bylo zajisténo
dodrzovani stanovené minimalnihodnoty.

Pokud neni dosazena minimalni stanovena hodnota, do ovladaciho
panelu je odeslana odpovidajicizprava.

9. Programovani

9.1 Poznamky proVdS

PFi instalaci v souladu s normami VdS se musi dodrzet nasledujici

polozky:
Citlivost/dosah:

,vysoka” pfi 15 m (prostorova), 50 m (s velkym dosahem) a
30 m (clona) ne jako pro VdS

Protimaskovani: (pouze detektory AM)

Funkce protimaskovani musi byt naprogramovana pfi ulozeni

do paméti.

Pokud se ulozistav zakryti, systém nelze aktivovat.

2 Funk inace DIP —=ON
9 unkee spinace U S1 Bus-1BUS-2 LS
e Dosah[
Citlivost ST 1

Neulozit poruchu/:
AM mati =

Valence

— ON
Obr. 7 Pfiklad: Adresa 5
S1/5 pouze detektory AM
9.3 Vybér BUS

Provoz pomociBUS-2: S1/1=0N
Provoz pomociBUS-1: S1/1 =0FF
9.4  Adresauzivatele BUS (obr.7)

DIP spina¢ S2 (viz obr.7) slouzik nastaveniadresy uzivatele BUS.
Na obrazku je vidét umisténia valence spinacu.

Nastaveni adresy zavisi na tom, zda je detektor provozovan na BUS-2
nebo BUS-1.

9.5 Programovani parametrid, BUS-2

Na ovladacim panelu Ize pfes systém BUS-2 programovat nasledujici

parametry:

- Dosah 8/11/13/15 m (prostorova optika)
29/35/42/50m (optika s dlouhym dosahem)
17/21/25/30 m (optika s clonou)

- Citlivost normalni/vysoka

- Porucha/AM neulozit do paméti:

- Po odstranéni poruchy/zakryti se signal
poruchy/zakryti automaticky vymaze.

uloZit do paméti:
- Signal poruchy/zakryti zlstane uloZen v
detektoru, dokud nenivymazan (viz ¢ast 12.2).

Nasledujici funkce jsou podporovany pouze v rezimu Viewguard:
- Zabezpeceni/zpétné zabezpeceni aktivni nebo neaktivni

- Teplotni alarm  mezni hodnota, odchylka +/-2 °C
pfipustny rozsah: -10 °C do +55 °C

9.6 Programovaniparametrd, BUS-1
S1/2| S1/3| Dosah* S1/5 Porucha/AM
OFF | OFF [ 8/29/17m (pouze detektory AM)
N lozi éti
ON | OFF | 11/35/21m ON | neuloZitdopamet
OFF | oN | 13/42/25m OFF ulozit do paméti
ON | ON | 15/50/30m NeuloZit do paméti:

* Prostorové/s velkym
dosahem/se clonou

Po odstranéni poruchy/zakryti se
signal poruchy/zakryti automaticky
vymaze.

S1/4 Citlivost Ulozit do paméti:
ON normalni Signal poruchy/zakryti zlstane
OFF vysoka ulozen v detektoru, dokud neni

vymazan (viz ¢ast 12.2).
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10. Instalace

PFivodni vedeni je stinéna kroucena dvoulinka. Informace o
pozadovanych prafezech pfislusného ovladaciho panelu najdete v
pokynech pro instalaci (viz kapitola Vedeni).

PFipojovaci svorka funguje na zékladé zvedaciho principu a ma ochranu
proti nespravnému umisténipfipojovacich vodicl. Lze pfipevnit prafez o
velikostiaz 2,5 mm2.

Konce kabell musi byt svlec¢eny v délce 7 mm 1 mm. Pokud svorka
vyzaduije vice kabelovych Zil, jejich primér musi mit spravnou velikost
pro zajisténifadného zacvaknuti (v pfipadé potfeby kroucené).

Stinéna pfipojeni musi byt co nejkratsi, aby se zamezilo nebezpeci
neumysIného zkratovani.

Princip zapojeni sbémice BUS:

BUS-2/BUS-1 Detektor

Ovladaci panel

Obr. 8

Poznamka: Technologie svorek sbirnice BUS vyzaduje odpor bez
koncového vedeni.

11. Spusténi
11.1  Zkontrolujte instalaci

K zajisténi spolehlivého provozu musi byt vSechny soucasti spravné
nainstalovany. Promeéfte veskera vedeni, abyste zjistili jejich pfipadna
pferus$eninebo zkratovani.

Zkontrolujte spravnost uzemnovacihovedeni.

11.2 Pripojte provozni napéti

Po pfipojeniprovozniho napéti detektor automaticky provede inicializaci.
Obé LED kontrolky budou blikat (viz kapitola 12.1.4). BEéhem inicializace
nevstupujte do rozsahu protimaskovani.

Po uplynutimax. 60 s je detektor pfipraven k provozu.

Po této dobé jiz v bezprostfedni blizkosti (do 50 cm) neprovadéjte zadné
zmény, které by mohly ovlivnit odrazené svétlo.

11.3 Provoznitest

U kazdého detektoru provedte provozni test (viz pokyny pro instalaci
ovladacihopanelu).

Poznamka: V rezimu Viewguard Ize provozni test zapinat a vypinat

pfimo na ovladacim panelu. (,Vymazat skupinu detektort“ a ,povoleni
je vyzadovano pouze v rezimu SCM 3000 a na sbérnici BUS-1).
Zkontrolujte oblast stiezeni detektoru.

Zejména pfi montazi do poloh vyssich nez 2,5 m by mohlo byt nutné
zvySitdosah a citlivost detektoru nebo zménit montazniuhel.

Dulezité: Bezpecnost spojend s faleSnymi poplachy je timto ovlivnéna
pouze nepatrné.

11.4 Zajistéte uzavér (viz obr.2-())
Zkontrolujte, zda je kryt fadné zavreny.

Zajistéte uzaver. Kryt je nyni zajiStény a Ize jej otevfit pouze odjisténim
uzaveéru.

12. Provoz
12.1 Indikace LED kontrolek

12.1.1 Pozablokovani
Poznamka: Detekovany alarm zlstane ulozeny v detektoru,
dokud nenivymazan.
BUS-2, rezim Viewguard
(Software ovladaciho panelu od verze V07.05 vyse)
P> Cervend LED kontrolka blika:
Prvnialarm
tento detektor byl prvni, ktery spustil alarm
B Cervena LED kontrolka sviti:
Nasledny alarm
vSechny nasledujicidetektory

BUS-2, reZim SCM 3000 nebo BUS-1

I Cervend LED kontrolka sviti:
Detekovan alarm.

12.1.2 Provoznistav ,provoznirezim“

B  CervenaLED kontrolka sviti:
Detekovan pohyb.

=1 Zluta LED kontrolka blika:
Signalizuje, ze se objevila porucha. Porucha byla spusténa
jednou z monitorovacich funkci (viz kapitola 7).

1 Zuta LED kontrolka sviti:
Detekovano zakryti (pouze detektory AM)

12.1.3 Provozni stav ,,povoleno“ a ,,zablokovano*
>  LEDkontrolky zhasnuté.

12.1.4 Zvlastni pripad (spusténi)
=1 Cervenaa zluta LED kontrolka blika:
P . po pfipojeniprovozniho napéti.
- Jakmile je komunikace sbérnice BUS v poradku, ¢ervena
LED kontrolka zhasne.
- Jakmile je dokonéena inicializace, zlutda LED kontrolka
zhasne (pocca 30s).
- Pokud nenidatovy provoz na sbérnici BUS v poradku.

12.2 Ulozeny stav zakryti

Pokud se ulozistav zakryti, systém nelze aktivovat.
Vymazani ulozeného stavu zakryti:

1. Odstrante pfi¢inu

2. Spustte provoznitest

3.  Zapnéte detektor a ulozeny stav zakrytise vymaze
Detektor je znovu pfipraven k provozu
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13. Diagram zapojeni

13.1 Zapojeni BUS-2 nebo BUS-1

U verze 1 dojde v pfipadé odebrani detektoru k pferuseni napajeciho
napéti pro zbyvajici uzivatele sbérnice BUS. Pokud tuto funkci
nevyzadujete, potom pouzijte verzi 2.

Verze1 ¢ = Verze2 ¢ =
@ 23 @’ @2
> < > >E < >

>ENE J >EN >ENE F >EN
on+®m® N o0+ o0 +® N o0+
MM |
I@@@@@@@@@ I@@@@@@@@@
BUS-2 BUS-2
BUS-1 BUS-1
1 \ 1 1 \
] ' |
1 1
\ A ' 1
v, Ny
Detektor 1 Pocet detektord max. 63
Obr.9

14. PrisluSenstvi
033390 Nastavitelny kloub
Rozsah otaceni: vodorovné +20°, svisle +4°az -8°
vsouladusVdS a EN stupné 2
Kulovy zavés pro montaz na sténu a do rohu
Rozsah otaéeni:vodorovné +45°, svisle +20°
ne podle VdSaEN
Uzavér (PU=20ks.)
Nahradni zrcadlo Viewguard, zrcadlo s velkym
dosahem
(PU=3ks.)
SchvaleniVdS ve spojeni's detektorem.

033588

033391
033435

Zrcadlo s velkym dosahem je vhodné pro monitorovani chodeb
rozdéleni zrcadla 8 z6n na 6 urovnich

uhel pfijmu 30° vodor., 78°svisle.
dosah 29/35/42/50m
Montaz
Naklon 0°
——— )
5m 10m 15m 20m 25m 30m 35m 40m 45m 50m
oS o
30- 10
om 5m 10m 15m 20m 25m 30m 35m 40m 45m 50m
033434 Nahradni zrcadlo Viewguard, zrcadlo s clonou

(PU=3ks.)
SchvaleniVdS ve spojeni's detektorem.

Zrcadlo s clonou je vhodné k monitorovani moznych mist naruseni.
rozdéleni zrcadla 11 z6én na 11 urovnich

uhel pfijmu 7,5° vodor., 85°svisle
dosah 17/21/25/30m
Montaz
Néklon 0°
T t ¥ t } } 1
5m 10m 15m 20m 25m 30m
U } } } } 1
5m 10m 15m 20m 25m 30m

13.2 Zapojeni skupiny detektort (ZONA)

Toto zapojeni umozriuje integraci kontaktl v systému BUS-2. (Nenfi
mozné v rezimu SCM 3000, viz ¢ast 3.2)

£ £
2 2
L X2
>E < >
>ENE S >RY
o0 +®»MW N o0+
I | Kontakt(y)
I@@@@@@@@@I potencialni beznapitovych detektoru
BUS-2 BUS-2 bez pamitové funkce
BUS-1 BUS-1 o o
|j12k1
Detektor
Obr. 10

Provoz na BUS-2:

Pokud zdéna detektoru neni pouzivana, méla by byt naprogramovana na
zénu detektoru "nula"!

Provoz na BUS-1:

Zoéna detektoru je pripojena k funkci "OR" pomoci alarmu detektoru.
Pokud zéna detektoru nenipouzivana, musibyt ukonéena pomoci12k1.

15. Technické udaje

Provozni napéti U_b
Rozsah provozniho napéti
Spotreba proudu pfi U_b = 12V (stejn.):

12V (stejn.)
8,0V az 15V (stejn.)

PIR 0,6 mA (BUS-2)
3,0 mA (BUS-1)
LED 4 mA

Dosah (programovatelny)
Prostorova optika
Optika s velkym dosahem

8/11/13/15m

(€. polozky 033435) 29/35/42/50m
Optika s clonou (€. polozky 033434) 17/21/25/30m
Snima¢ PIR teplotné
kompenzovany

Citlivost PIR (programovatelna) normalni/vysoka

Funkce protimaskovani

(pouze detektory AM) az do 30 cm

Montazni poloha svisla, optika na spodni
strané

Trida ochrany podle DIN 40 050 IP 30

Trida ochrany Ziv. prostfedi podle VdS 1l
Rozsah provozni teploty -10°C do +55 °C
Rozsah skladovaci teploty -25°C do +70 °C
Rozméry S xV x H 64 x 130 x 48 mm
Barva Bila

(stejna jako RAL 9010)

Prohlasenio shodé s predpisy EU je ke staZzenina adrese:
“www.honeywell.com/security/de” v ¢asti Service-/Download

16. Schvaleni

033432.20 Viewguard PIR AM BUS-2/BUS-1
EN 50131-1 a EN 50131-2-2, Uroven zabezpedeni 3,
tfida ochrany ziv. prostredi Il

033332.20 Viewguard PIR BUS-2/BUS-1

EN 50131-1 a EN 50131-2-2, Uroven zabezpedeni 2,
tfida ochrany ziv. prostredi Il

Vy&e uvedené normy byly certifikovany:
VdS Schadenverhitung GmbH
Zertifizierungsstelle

Amsterdamer Str. 174

D-50735KdIn



Pokyny pro montaz a zapojeni detektoru Viewguard PIR / AM BUS-2/BUS-1




Pokyny pro montaz a zapojeni detektoru Viewguard PIR / AM BUS-2/BUS-1
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